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電装／制御（1） VFR800F

●ウィンカーオートキャンセラー

　ウィンカーの使い勝手を向上するために、ウィンカーオートキャンセラーを採用。車線変更後や右左折終了後に自動

的にウィンカー作動を停止させます。従来の舵角感知方式とは異なり、このシステムは、前後ホイールに設置した

非接触式のABS車輪速センサーが前後輪の車輪速差率を感知することで直進、旋回などの状態を判別します。

また、タイヤ空気圧の変化や磨耗によるタイヤ外径の変化にも対応して情報を補正することでリニアに作動する

世界初のHonda独自のシステムです。

ウインカーリレーユニット

ＡＢＳモジュレーター

・車輪速入力判断
・キャンセル判断

前輪 車輪速センサー
前輪 車輪速信号

ウィンカー入力

・ウィンカー、左右スイッチ
・ハザードスイッチ

ウィンカー停止信号

後輪 車輪速センサー
後輪 車輪速信号

ウィンカー停止信号

前後車輪速差ゼロ
前車輪旋回軌跡

後車輪旋回軌跡

■右旋回時の前・後輪の車輪速度差

旋回時の前車輪と後車輪の軌跡違いにより発生する車輪速の差を利用し、

旋回中であると判断し、車輪速の差が無くなった時点で旋回は終了と判断する。

その時点でウィンカーを停止させる。

■ウィンカーオートキャンセラーシステム概念図


